10 Minutes of Code KAPITEL 4: OVNING 1

TI-Nspire-teknologi med TI-Innovator™ Rover ELEVAKTIVITET

Kapitel 4: Fa Rover att réra sig Ovning 1: Ditt forsta Rover-program
| denna forsta aktivitet for kapitel 4 |ar du dig att arbeta Syfte:
i programeditorn och skriva ett program som far e Anvanda programeditorn hos TI-Nspire CX
Tl-Innovator™ Rover att rora sig. e Komma at undermenyerna for Rover (RV)

e Anvanda kommandot Send( for att ANSLUTA
Tl-Innovator Rover till hubben.

e FaRover att rora sig FRAMAT, BAKAT, AT
HOGER, AT VANSTER

Komma igang

e Roverkommandon nar du i programeditorn genom att trycka
Hub > Rover (RV).

e Vissa delar av den slutliga instruktionen, t.ex. numeriska varden och
vissa parametrar, matas in direkt fran tangentbordet eller ocksa sa
véljs de fran en annan Rover-meny.

e De flesta Rover-kommandon lamnar markoren innanfor citat-
tecknen. Detta indikerar att det ska skrivas in mer inom komman-
dot. TI-Nspire CX kraver att citattecknen kommer som teckenpar.

Ditt forsta Rover-kommando ger Hubben instruktion om att koppla
upp sig till Rover:

Send(“CONNECT RV”) p—— >

RV dr namnet pa Rover. Define rnver410=‘ &l

Prgm

Send "CONNECT RV"

Text "Tryck pa enter for att starta "

2. Vilj sedan undermenyn Rover (RV)... . EndPrgm

3. Slutligen sa véljer du Send(“CONNECT RV”). Detta kommando &r
placerat i slutet av undermenyn.

For att skapa denna sats:
1. | programeditorn valjer du HUB-menyn.

[<]1

Nasta kommando ar Text-satsen. "Text” hittar du i I/O-menyn. Detta
kommando pausar programmet och vantar pa att anvdndaren ska
trycka pa tangenten [enter].

4. Vilj1/O-menyn fran programeditorn.
5. Valj Text i menyn.
6. Lagg till ett ampligt meddelande efter text-kommandot.

Né&r du kér programmet hor du ett “pip” fran hubben innan (eller medan)
du ser meddelandet “TRYCK ENTER FOR ATT STARTA”. Det betyder att
kommandot “CONNECT RV” inte lyckades. Se till att Rover ar i ON-lage.
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Kéra igang Rover

7. Tryck nu enter i slutet av raden for Text-satsen for att skapa ett
nytt kommando som ska fa Rover att réra sig framat.

8. | programeditorn trycker du Hub>Rover (RV) och viljer sedan
Drive RV menyn. Se skarmbilden till hoger.

9. Valj FORWARD fran Drive RV-menyn.

Observera att FORWARD-kommandot som klistras in i programmet har
infogamarkoren innanfor citattecknen och med ett blanksteg fore det
avslutande citattecknet. Detta for att man ska kunna lagga till olika
parametrar.

10. Lé&gg till talet 1 sa att det ser ut sa har: Send "RV FORWARD 1”

11. | programeditorn trycker du nu pa ctrl+R for att ‘kéra pro-
grammet. Detta kommando (i undermenyn Kontrollera syntax
och lagra) utfor just operationen Kontrollera syntax och lagra)
och vaxlar sedan over till applikationen Raknare och klistrar in
programnamnet pa inmatningsraden. Lagg till eventuella argu-
ment som behdvs for programmet och tryck sedan pa enter for
att kora det. Se till att det finns ca 30 cm fritt utrymmer framfoér
Rover.

Text visar ett meddelande och nar enter trycks ned igen ska Rover rora
sig framat. Men hur langt? Studera noga rorelsen och avgor vad
FORWARD 1 innebar.

Raknaren visar “Klar” nar programmet avslutas. Observera att program-
met faktiskt slutar innan Rover slutar sin forflyttning. Rdknaren och
Tl-Innovator hubben arbetar i lite olika takt.

Koéra baklanges!

12. Redigera programmet och lagg till satsen Send(“RV BACKWARD
1”) genom att i programeditorn trycka
Hub > Rover (RV)... > Drive RV... > BACKWARD.

13. Lagg sedan till “1” till strangen.
14. Kor programmet igen (CTRL+R).
Denna gang bor Rover ga framat en bit och sedan tillbaka till sin

ursprungliga position. Om den gor det, grattis! Du lyckades att fa
ditt fordon att réra sig bade framat och bakat.
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ELEVAKTIVITET
1:Drive R\ ' 1:FORWARD
2:Read RV Sensors 4 2:BACKWARD
3RV Settings v | | FLEFT
4:Read RV Path v | | #RIGHT
S:RV Color v | | 2STOP
6:RESUME
6:RV Setup v
7:STAY
_ ]
7RV Control 8TO XY
8:Send "CONNECT Ryv" 9 TO POLAR
9:5end "DISCOMNNECT Rv" ATO ANGLE
* roverd] S5
Define rover41()= =

Prgm

© Gor en kvadrat pa 1 génger 1 meter
Send "CONNECT RV"

Text "Tryck pa enter for att starta "
Send "RV FORWARD 1"

i

"roverdl" lagring lyckades

Define rover41®=

Prgm

© Gor en kvadrat pd 1 ganger 1 meter
Send "CONNECT RV"

Text "Tryck pa enter for att starta”
Send "RV FORWARD 1"

§_eud "RV BACKWARD 1"
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ELEVAKTIVITET

Svanga
De nésta tva kommandona i menyn Drive RV... ar LEFT och RIGHT.

15. L&gg dessa tva kommandon till ditt program och kor programmet
igen.

Send "RV LEFT”
Send “RV RIGHT “

Vad gor dessa instruktioner?

En kort resa
Studera programmet till hoger och férutsdag hur Rover kommer att réra
sig och var den kommer att stanna upp efter resan.

16. Mata in kommandona i programmet och kor det sedan.

Fungerade programmet som du hade tankt dig? Kan du skapa ett
program med bara dessa kommandon som gor att Rover kor efter en
rektangular bana?

© Texas Instruments 2017
3

1T:FORWARD
2:BACKWARD
3:LEFT
4:RIGHT
5:5TOF
65:RESUME
TISTAY

8:TO XY
9:TO POLAR
ATO ANGLE

|
*raver4d] 8/11

Send "CONNECT RV" =
Text "Tryck pa enter for att starta "

Send "RV FORWARD 1"

Send Send "RV RIGHT "

Send "RV FORWARD 1"

Send "RV LEFT "

Send "RV BACKWARD 1"

Send "RV LEFT "

Send "RV FORWARD 1"




